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控制器
滑动门开门电机
robo, thor, otto

警告 :  

本手册仅供专业安装人员使用，不得作为用户使用手册！
本手册仅针对本控制器，不适用于其它产品 。         
       安装前，请至少通读一遍本说明。              d users!
This manual only refers to this control unit and may not be
used for different products.
Do not install the unit before you have read all the instructions at least
once.

!
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1) 产品描述:
  本控制器用于控制自动门开门电机ROBO、OTTO和THOR，
接单相交流电源。
每 本控制器根据所控制的电机型号不同，而稍有区别，例如，  
力量调节，开启指示灯和方便灯。此外还具有一系列功能，可由拨动
开关设置或用旋钮调节。series of functions that can be selected by “Dip-
Switches” (mini-switches) and adjustments performed by Trimmers.

    在控制器输入端旁边有输入状态指示灯，在微处理器旁边
还有指示灯显示内部逻辑是否正常工作。我们的工作责罚
logic works correctly.

Î ª Á Ë Î ª Á Ë 为了更容易区分控制器各部分，其主要元件如图1所示： 
main components.

产品型号* mmm控制器型号*            附加功能

ROBO
RO1000
RO1020 

ROA3 力量调节旋钮

RO1010 ROA4                                                        “扭矩”继电器
THOR TH1551 THA5
OTTO OT21 OTA1                                                         “方便灯”输出

* 如果是 120 V 50/60 Hz 型号，在后面加V1。

LMNOP

J

QRST

V U

I

X

W

Y 
HG

FZ

EDCBA

CH

P.P.

AP

FOTO

FCA

FCC
OK

功能选择拨动开关
力量调节旋钮（仅用于RO1000）
工作时间调节旋钮 TL 
暂停时间调节旋钮 TP 
天线和无线接收卡第二通道接线端子
无线接收卡插槽
输入状态指示灯
输入、输出控制接线端子
“公共”继电器
电源输入、闪灯接线端子
变压器一次侧接线端子
保险丝 (5A)
“方便灯”输出接线端子（仅用于OTTO）
电机电源输出
电容接线端子
“扭矩”继电器
“方便灯”三极管（ 仅用于OTTO）
关闭三极管
开启三极管
变压器二次侧接线端子
开启、关闭限位开关输入
低压快速熔断保险丝 (500mA)
PIU扩展卡插槽
OK Led
微处理器

A
B
C
D
E
F
G
H
I
J
L
M
N
O
P
Q
R
S
T
U
V
W
X
Y
Z

1
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2.1) 典型系统布局

为了更清楚的解释自动门系统，下面我们以图例说明典型系统布局。

ROBO / THOR OTTO

1) 红外对射
2) 闪灯
3) 钥匙开关
4) 气感防撞边
5) Ú¶þ红外对射2

特别注意以下几点：
• 所有Nice生产的红外光感器都带有同步系统，以消除两对红外光感器间的干扰问题（详细内容
请参考红外光感器说明）。

• 第一对光感器，“红外对射”，在开启时不起作用；在关闭时触发，将使运行反向。
• 第二对光感器，“红外对射2”，在关闭时不起作用；在开启时触发，将使运行反向。

自动门系统只能由合格的安装人员进行安装，同时必须遵守相关的法律。  遵守“安装人员注意事项”中的规定。!

2) 安装:

2a 2b

红 外

红 外

P红外 2

5

3

2

1

3

4

红 外

2
1

2.2) 电气接线

为保护操作人员及避免损坏元件，在您接线或插入各种卡时：绝对
禁止带电操作，必须断开控制器电源。                      
various cards: under no circumstances may the unit be
electrically powered.

• 使用3x1.5mm2的导线对控制器供电，如果控制器到接地的距离
超过30米，要在控制器附近安装接地板。                        
an earth plate near the unit. 

• 使用最小横截面积 0.25mm2 的导线连接低压安全装置。
low voltage safety circuits.

• 如果长度超过30米，使用屏蔽线；并且将接地表皮接到控制器
边上。

• 不要在地埋盒中作接线，即使它是完全防水的。
are completely watertight. 

• 常闭（NC）输入端不使用时必须与“24V公共端”跨接；不,,
过当光感器测试功能激活时，光感器输入端例外，更多信
息请见“光感器测试”章节。
further information please see the “Phototest” paragraph.

• 如果常闭（NC）端输入超过一个，则应相互串连。 here is
must be connected in SERIES.

•  常开（NA）输入端不使用时应该开路。         not used
they should be left free.

• 如果常开（NA）端输入超过一个，则应该相互并联。 
must be connected in Parallel.

• 不论何种输入，均需是无源的，不允许存在电位差，不允许采,
用NPN、PNP等连接。
"NPN", "Open Collector", etc..

!
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2.2.1) 接线图

 
 

2.2.2) 接线描述

以下是对控制器接线的简要介绍。

端 子   功 能   描 述  

1-2 : 电源输入 ,,= 主电源线

3-4 : 闪灯 ,,，',,,= 输出主电压，接闪灯（最大40W）

5-6 : 24 Vac ,,= 输出24V交流电，向红外光感器、无线接收卡等装置供电，最大电流200mA¡。

7 : 公共端on,, = 所有输入的公共端

8 : 开启指示灯  indicator = 24Vac输出，接开启指示灯，最大2W（OTTO没有）

9 : 紧急停止 m= 输入停止命令

10 : 红外对射 nl= 安全装置输入端，接红外光感器、气感防撞边等

11 : 逐步动作(PP)p (P,P) = 输入周期性工作指令（开 - 停 - 关 - 停）

12 : 开启pen = 开启命令输入端

13 : 关闭lose = 关闭命令输入端

41-42 : 无线电第二通道, = 无线接收卡第二通道输出（如果使用的是双通道接收卡）

43-44 : 天线erial = 无线接收卡天线输入

3
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2.2.3) 光感器测试

 “光感器测试”是解决安全装置可靠性问题最佳方案，根据
UNI EN 954-1 标准 (12/1998 版)，具有此功能的控制器和红外光感
器将被列为“第二类”。
 每次运行开始前，系统都会检查相关的安全装置，仅当一切,,
正常运行才会启动。如果测试不成功（如红外光感器被阳光致
盲、电线短路等），故障将被识别，并且运行无法启动。 
cables have short circuited, etc.) the failure is identified and the
manoeuvre is not carried out.

使用光感器测试功能：
• 使用“PIU”扩展卡。
• 将拨动开关10设为“开”。
• 如图4a所示接线，红外光感器发射端不再由控制器输出直接
供电，而是由“PIU”扩展卡端子7和8供电。“PIU”扩展卡
“光感器测试”输出最大电流100mA(可接2对Nice红外
光感器）。 of the “PIUPIU” board
can use on the “Phototest” output is 100mA (2 pairs of nice
photocells)

• 无线接收器由控制器输出直接供电（端子5-6）。

不再使用光感器测试功能时，将拨动开关10设置为“关”，并且如
图4b.接线。

。。光感器测试过程如下：接到运行指令后，首先检查是否所
有的接收端都给出运行许可；然后断开发射端电源，许可信
号将会消失；重新给发射端通电，再次确认所有接收端的运行许
可。只有以上各步都成功，运行才会启动。   by removing
their consent; the transmitters are then powered and the consent of
all the receivers is verified once more. Only if this sequence is
successfully carried out will the manoeuvre be performed.
 剪断两个发射端的跳线，同步功能将始终被激活；这是唯一的
方式，确保两对红外光感器不互相干扰。更多相关信息，请查看
红外光感器说明手册。not interfere with one another. 
Check the instructions in the photocell manual regarding
synchronised operation.

。。如果“光感器测试”输入没有使用（光感器2为例），但是
又要求“光感器测试”功能，如图4c所示跨接不用的输入端。

“红外对射”和“红外对射2”，“光感器测试”开  

“红外对射”和“红外对射2”，“光感器测试”关

“红外对射”，“光感器测试”开

4a

4b

4c
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2.2.4) 检查接线

以下操作在带电电路上进行；其中大部分操作是在超低压
安全电路上进行，因此并不危险；但还有一些是在主电压下进
行的，也就意味着，这是高度危险的！当您进行操作时，要
特别小心，并且请不要单独作业！ thet  you a
and NEVER WORK ALONE!

•   给控制器通电，并且检查端子5-6间电压，应约为24伏交流。     
approx. 24 Vac.

• 查看“OK”灯，在快速闪烁一会后，以一定频率有规律的闪烁。.
then that it flashes at a regular frequency.

• 下面检查所有的常闭输入（N.C.)指示灯是不是亮的（所有的安
全装置激活），所有的常开输入（N.A.）指示灯是不是灭的（没
Ó有命令输入）；若非如此，检查各装置接线是否正确，并确定
各装置是否能正常工作。停止命令输入时，FCA和FCC灯都
灭。 sure they are in good working order.
The STOP input switches off both FCA and FCC.

• 确定限位开关正确连接；移动限位开关杆，查看相应的限位开
 关是否触发，及控制器上的指示灯是否熄灭。                            
and switches off the relative Led on the control unit.

• 释放门页，把它停在中间位置，再重新锁住。现在它可以向两
个方向运行，既可以开启也可以关闭。                            

• 现在检查运行方向是否正确，也就是说，看控制器的设置方向
门的实际运行方向是否一致。这项检查非常重要，如果
方向错误，有时（如“半自动”模式），“自动”系统看似正
常运行；实际上“开启”周期和“关闭”周期非常相似，但
是有一条根本性的区别：安全装置在关闭过程中不起作
properly; in fact, the “Open” cycle is similar to the “Close” cycle 

用，而在开启过程中触发，导致关闭运行，使门撞向
障碍物，从而造成十分严重的后果！ 
and they will trigger in the opening manoeuvre causing the gate
to close against the obstacle with disastrous results!

• 检查运行方向是否正确，给逐步动作（PP）输入端一个命令脉
冲，通电后控制器所要进行的第一个动作始终是开启。
因此可简便的确认自动系统是否正确运行；如果运行方向
不是开启，进行以下操作：          i n  t h e
opening direction; if this movement is incorrect, proceed as
follows:

�  关断电源
�  调转电机和限位开关电源插头180°。                  

 (参见图1的 “O” 和 “V”） 。
�  完成以上操作后，重复前述步骤，检查运行方向是否正确。

rotation is now correct by repeating previous point.

“OK”灯在电路板的中央，其作用是显示内部逻辑状态：每秒
闪烁1次，表示内部微处理器已经激活并在等待命令。当微处理器
识别输入状态变化（无论是命令还是功能拨动开关输入），
“OK”灯都会快速闪烁两下，即使该变化并不立即产生效果。特别
当快速闪烁三下，表示控制器刚刚通电或者正在进行内部测试。
Î不规则的闪烁表示测试不成功和发生错误。    
Extremely rapid flashing for 3 s means that the control unit has just been

powered or is carrying out internal testing. Irregular flashing, lastly, means that

the test has been unsuccessful and that a fault has occurred.

!

   可以通过调节旋钮，改变下列参数：
following parameters:

工作时间 (TL): 
       调整最大开关运行时间。

      调整工作时间TL，首先选择“半自动”运行模式，即设定拨动
开关1为“开”，并且将TL旋钮调至一半行程处。然后运行一个
完整的开启周期，接着是一个完整的关闭运行，再调节TL旋钮，
为完成全部运行设定足够的时间，并保留2到3秒的裕量。,，，，
trimmer in order to leave enough time for the whole manoeuvre plus
a margin of about 2 to 3 s.
      如果旋钮已调到最大，但时间仍然不够，在电路板上的“TL” 
和“TP”旋钮间有一根TLM跳线，剪断该跳线可以获得更多
的工作时间。

暂停时间 (TP):
  调整“自动”模式下，开启运行完成后、关闭运行开始前的间
隔时间。

 调整暂停时间TP，首先选择“自动”运行模式，即设定拨动,
开关2为开，然后根据要求调节TP旋钮。最后进行开启运行，
检查自动关闭前消耗的时间是否满足要求。会 elapsed
before “Automatic” closing manoeuvre.

力量(F): 
    仅在RO1000的控制器中有，用于调节最大力量。 Force. 

       调节力量（F）旋钮时，要特别注意，因为这会影响到系统的安全
等级。该参数调整后，必须进行试验，测量门页上的力量，并与规定
值比较。
leaf and comparing it with regulatory values.
       RO1010 和 RO1020 控制器，力量调节是由变压器上的多位置开
关实现的。
transformer. 

3) 调试:

TPTLF

TLM
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      完成上述检查和调试后，现在可以对系统进行测试。

  系统测试必须由合格的专业人员进行，测试必须针对相关的危险进行。
according to the relative risk.

 测试是整个安装阶段最重要的一步。每一个部件，如开门电机、紧急停止、红外光感器等都要进行特定的测试；   
请按下面各步骤进行测试。

进行如下操作测试控制器：

1. 功能选择: 
• 将拨动开关1设为“开”（半自动运行） 
• 如果要使用“光感器测试”功能 ，如图4a所示接线（安装PIU扩展卡），将拨动开关10设为“开”（“光感器测试”功能）
10 to ON (“Phototest” function).

• 将其它所有开关设为“关”
2. 揿“开启”或“逐步动作”键，并检查：

• 闪灯闪烁
• ¿ªÊ开始开启运行
• 到达开启限位开关FCA，运行停止。

3. 揿“关闭”或“逐步动作”键，并检查：
• 闪灯闪烁
• 开始关闭运行
• 到达关闭限位开关FCC，运行停止。

4. 开始开启运行，并检查运行中各装置的触发情况:
• “停止”输入，运行立即停止
• “红外对射”输入不起作用
• “红外对射2”输入使运行停止并反向（如果PIU卡已安装）

5. 开始关闭运行，并检查运行中各装置的触发情况：
• “停止”输入，运行立即停止
• “红外对射”输入使运行停止并反向
• “红外对射2”输入不起作用（如果PIU卡已安装）

6. 对已连接的命令输入端，检查输入命令所引起的运行步骤顺序：
• 逐步动作输入：ut: 次序 = “开”-“停”-“关”-“停”
• 开启输入:t: 次序 = “开”-“停”-“开”-“停”
• 关闭输入:t: 次序 = ¡“关”-“停”-“关”-“停”
• 部分开启输入:  .t: 次序 = “部分开启”-“停”-“关”-“停”（如果已安装PIU卡）

7 如果使用“光感器测试”功能，检查测试的有效性（如果已安装PIU卡）:
• 中断“红外对射”，发出运行指令，运行并不启动
• 中断“红外对射2”，发出运行指令，运行并不启动
• 短接“红外对射”接线，发出运行指令，运行并不启动
• 短接“红外对射2”接线，发出运行指令，运行并不启动

8. 检测冲击力是否符合EN12445标准。

        测试完成后，新激活的功能可能会降低系统的安全性，必须对这些功能进行专门的测试。
be performed.

!

4) 测试
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5) 运行模式

   手控模式下，“开启”输入启动开启运行，“关闭”输入启 
动关闭运行。“逐步动作”输入使关闭、开启运行交替启动。
The “Step-by-Step” input enables an alternating closing and opening
manoeuvre. 
      接到停止命令后，运行立即停止。开启过程中，当开启限位开
关或“红外对射2”（接在PIU卡上）触发，运行将会停止；关闭
过程中，当关闭限位开关或“红外对射”触发，运行将会停止。
无论开启还是关闭过程，接到“停止”命令后，运行都将立
即停止。运行停止后，停止命令输入，再输入的命令才能启
动新的运行。  means o f  “Stop” .  When a
movement is stopped, stop the input command before giving a
command to start a new movement.
       选择任一自动功能模式（“半自动”、“自动”或“常关”）
开启命令输入端命令脉冲将启动开启运行。“逐步动作”
输入端命令脉冲将会交替启动开启、关闭运行。“逐步动作”
输入端或启动运行的输入端的第二个脉冲，都将使运行停止。
manoeuvre. A second impulse on the “Step-By-Step” input or on the
input that started movement will cause it to stop.

    不论开启或关闭阶段，“停止”命令输入都将使运行立即停止。
an abrupt halt by means of “Stop”.
 如果输入的命令不是脉冲信号，而是保持连续信号，该命令将
具有“优先权”，任何其它的命令都将不起作用（如果要安装
定时器或者日夜选择器，会非常有用）。          
timer or a Night-Day selector).
       如果选择自动功能模式，开启运行结束后，经过一段暂停时间，
自动启动关闭运行。如果在暂停时，“红外对射”触发，定时
器将对暂停时间重新计时；另一方面，如果在暂停时，输入
“停止”命令，关闭运行将被取消，系统停止。   Stop”
during the pause, the closing function will be cancelled and the
system will “Stop”.
   开启过程中，如果“红外对射”触发，将不起任何作用；如
果“红外对射2”（接在P IU卡上）触发，将会使运行反
向。如果在关闭过程中，“红外对射”触发，将会使运行
反向，暂停时间过后，启动关闭运行。
followed by a pause and then a closing manoeuvre.

......本控制器有一组迷你开关，可以选择不同的功能，使系统更
适合用户的需要，在各种环境下使用更加安全。通过设置
相应的拨动开关为“On”或着“off”，所有的功能都可以被激
活或者取消。Dip-Switch to the “On”
deactivated by moving them to “Off”.

一些可编程功能涉及安全方面；仔细评估这些功能的
效果，提供尽可能高的安全等级。ts of a function
and see which gives the highest possible level of safety.

!

根据下表，用拨动开关选择不同的运行模式和功能：

开关 1-2:       关 - 关f =“手控”运行
开 - 关 . =“半自动”运行
关 - 开  =“自动”运行（自动关闭）
开 - 开n =“自动+常关”运行

开关 3   : .开.. = 共管运行模式<不能用于手控模式>
开关 4   : .开n = 预闪
开关 5   :  开n = 通过“红外对射”5秒后关闭<自动模式>或“红外对射”触发后自动关闭<半自动模式>
开关 6   :       开.n =“红外对射”在开启时也起保护作用
开关 7   : .开.n = 软启动
开关 8   :. ¿开.n = 减速
开关 9   :  开O = 制动
开关 10 :    (Robo)  开 = 开启指示灯，按一定比例闪烁 

没有PIU卡U board
(Otto)          开 = 方便灯时间   = 4分钟

有PIU卡oard ¿ªO.开 = “光感器测试”功能“

注意：一些功能的使用是有条件的，会在符号“<...>”中注明。

6) 可编程功能
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6.1) 功能说明
以下是对功能的简要说明，只需将相应的拨动开关设为“On”，就可以选择想要的功能。

开关 1-2 -2: 关-关  = “手控”模式
开-关..f = “半自动”运行
关-开.n = “自动”运行（自动关）
开-开.n = “自动+常关”运行

    “手控”运行模式，门仅在相应的控制键揿下时保持运动。
    “半自动”运行模式，一个命令脉冲将启动一次全程运行，直至运行时间结束或碰到机械限位。 
     “自动”运行模式，开启运行之后，经过一段暂停时间，自动关闭。
manoeuvre.
    “常关”功能在电源失效后起作用；如果断电时门正在开启，恢复供电后，经过5秒预闪，自动启动关闭运行。
preceded by 5 seconds of pre-flashing.

开关 3      ::    ¿开                     = 共管运行模式（不能用于手控模式）
      共管运行模式下，一旦开启运行已经启动，就不能被其它命令脉冲（“逐步动作”或“开启”）打断，直至开启运行结束。
by-Step” or “Open” until the gate has finished opening.
     关闭运行中，新的命令脉冲将使运行停止并反向，即开启大门。

开关 4      ::    开.n = 预闪
     命令脉冲先激活闪灯闪烁5秒，然后才启动运行（如果是手控模式，时间为2秒）。

开关 5      :     开..n = 通过“红外对射”5秒后关闭<自动模式>或“红外对射”触发后自动关闭<半自动模式>
     本功能在“自动模式”下，使门根据通过需要的时间保持开启；通过光感器后，运行启动，5秒后自动关闭。如果在“半自动”模式
下，“红外对射”在关闭运行中触发，暂停时间（可调）过后，自动关闭。
manoeuvre the “Automatic” closing manoeuvre is activated with the adjusted pause time.

开关 6      :    开  On =“红外对射”在开启时也起保护作用
     “红外对射”通常仅在关闭运行中起保护作用；如果将开关6设为“On”，“红外对射”在开启运行中也会触发。
during the opening manoeuvre.
    “半自动”或“自动”模式下，红外光感器触发解除后，开启运行将立即重新启动。

开关 7      :    开      .= 软启动
     缓慢启动运行，避免自动系统震动。

开关 8      :    开       = 减速
     将速度减至额定速度的30%，以避免运行结束时不必要的震动。

在减速的同时，减速功能还会将电机扭矩减少70％。如果系统要求更
大的扭矩，减速可能会使电机立即停止。

ROBO – THOR :
。。如果开启、关闭运行，因运行时间结束而结束，减速阶段将
另外持续1/2工作时间（TL）。ation phase is carried out
which lasts another 1/2 of Working Time (TL).
  如果运行因碰到限位开关而停止，减速没有进行，调整工作
时间，在限位开关切入前30-50厘米处开始减速。  
deceleration begins 30-50 cm before the limit switches cut in.

OTTO :
。。关闭运行中，如果触发限位开关，减速阶段持续3秒；如果
因为工作时间结束触发，持续1/4工作时间（有限位开关时，
减速功能效果更好。  (the deceleration function works
better with the limit switches).
。。开启运行，使用软停止功能，而不使用减速功能。nction is used
instead of the deceleration feature.

如果安装在有特殊要求的地方，而减速过程超过3秒，
在 主 电 源 端 子 靠 近 控 制 器 的 地 方 ， 安 装 一 个 最 小
6 A 衰 减 3 0 d B 的 主 滤 波 器 ， 以 符 合 电 磁 发 射 标 准

! EN 50081-1中的有关规定。                              ntrol 
exceed the limits of electromagnetic emission specified in
the  standard.
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开关 9        :  开 = 制动
。。运行末端，电机制动程序启动，起初是轻微的，加速度逐渐变大，以快速停止运行而不产生震动。 but
without jolts.

本功能控制红外光感器每次运行开始时的有效性，详细内容请见“光感器测试”章节。

实现自动双页对开门系统：
• 如下面图5所示连接两台电机（内置控制器）。

fig. 5.
• 将闪灯和开启指示灯接至任一控制器。

one of the two control units .
• 各输入必须并联。
• 输入公共端只能使用两个控制器中的一个。

control units.

• 连接两控制器上的端子5（0伏）。
• 不能使用“光感器测试”功能。
• 必须使用共管功能（拨动开关3），当两控制器不同步时，这,,
以使两控制器重新保持同步。
become unsynchronised. 

7) 用两个控制器实现双页对开门
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开关 10      :       开

ROBO - THOR

没有安装PIU卡:
• 开启指示灯以一定比例闪烁

安装了PIU卡:
• “光感器测试”

OTTO

没有安装PIU卡:
• 方便灯照明时间 = 4 ·分钟

安装了PIU卡:
• “光感器测试”

5
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“PIU” 卡
 控制器除了具有通常的功能外，还可以插入“PIU”扩展卡，增加一些特别的功能，如交通灯信号、方便灯、电锁、“光感
器2”、“部分开启”和“光感器测试”。 has been produced which adds new functions such as traffic light signalling, courtesy light,
electric locking, “Photocell2”, partial opening and “Phototest”.

Red = 红色交通灯
这通常是断开的，门运行时接通。
the gate moves.

Green = 绿色交通灯
Õ这通常是接通的，门运行时断开。
gate moves

Electric lock = 电锁命令输出
电锁在开启运行启动时激活1.5秒。 s t a r t
of the opening movement.

Courtesy light/ 
Phototest            = 输出，用于控制方便灯，在每次运行启动时打 

开方便灯，一直保持到运行结束以后，可由“PIU”
卡上的T.Cor.旋钮调节。        
has finished for a time programmed with the
T.Cor. trimmer on the “PIU” board.
如果“光感器测试”功能激活（拨动开关-10
“开”），在每次运行开始前测试光感器。
photocells to be tested at the beginning of each
manoeuvre.

Partial open               =  部分开启输入（部分开启、停止、关闭、停止）。
这和控制器上的“逐步动作”功能相似，
区别在于开启运行的时间由“PIU”卡上的
T.A.P.P.旋钮调节。manoeuvre lasts for the
time set up on the T.AP.P. trimmer on the “PIU”
board.

Photo 2       = 第二个安全装置输入。安全装置在开启过程 
中切入，“半自动”或“自动”模式下，停止
运行并反向关闭。tually close if a
“Semiautomatic” or “Automatic” operation mode
is programmed on the control unit.

24 V                  = 24V输出，向红外光感器等装置供电。端子11
也可作公共端。erminal 11 is also the
common for the inputs.

无线接收卡
。。控制器上有无线接收卡插槽，可插入Nice无线接收卡。可用遥控器实现远程控制，输入“逐步动作”命令。 l l o w s
the control unit to be remote-controlled with a transmitter.

8) 附件

。。控制器属于电子产品，无需特别维护。但是定期的维护（至
少每 6 个月一次）可以使电机在良好的状态下运行；
如果必要，调节旋钮。 working order; adjust
with the trimmer if necessary.

。。再次进行完整的测试，并检查限位开关、安全装置（红外光感器等）
和闪灯是否正常工作。c edges, etc.) and the flashing
light are in perfect working order. 

9) 维护

。。本产品由多种不同的材料制成，其中有一些是可以回收的。   
can be recycled.
。。在回收和处理产品时必须遵守现行法律及地方法规。
current laws and bye-laws.

有些电子元件可能含有污染成分，请勿随意丢弃。 
substances; do not dump them.
!

10) 处理
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这部分内容有助于安装人员解决安装时的常见问题。
problems that may arise during installation.

指示灯都不亮:
• 检查控制器是否通电（检查端子1-2间电压是否为主电源电压，
端子5-6间是否存在大约24伏交流电压）。 at
terminals 5-6).

• 检查两根主保险丝是否完好；如果还没有任何指示灯亮，可能 
是因为存在严重的错误，必须更换电路板。ol unit
should therefore be replaced.

OK灯有规律的闪烁，但是各输入指示灯并不反映各输入状态：
reflect the state of the respective inputs
• 仔细检查输入端子7到13的接线。

运行不起动：
•     检查“停止”命令指示灯（FCA+FCC)、“红外对射”和“红外对
射2”（如果安装），安全装置指示灯是亮的；命令输入过
程中，相应的命令指示灯是亮的（“逐步”、“开启”或“关闭”）。
“Close”) remains on for the whole duration of the command.

运行过程中，门改变方向
反向运行可能是因为：
• ºìÍ红外光感器触发（“红外对射2”在开启过程中，或“红外对射”
在关闭过程中）；如果是这样，检查红外光感器接线和输
入指示灯。
input Led’s.

11) 常见问题

主电源 ower input : 230 Vac 50/60 Hz
型号 /V1                                                 : 120 Vac 50/60 Hz

24V 输出最大电流   services : 200mA
闪灯输出       output : 输出主电压，接闪灯，最大功率 40 W
开启指示灯输出“SCA” t “SCA” : 接开启指示灯，24Vac，最大功率2W 
运行温度  temperature : -20 ÷ 70 °C
工作时间（ROBO/THOR)                               : 可调范围从2.5秒到60秒，或从50到120秒（剪断TLM跳线）
工作时间on OTTO .........: 可调范围从2.5秒到20秒，或从20到40秒（剪断TLM跳线）
暂停时间me : 可调范围从5秒到160秒。

PIU 卡
部分开启时间 ROBO/THOR ..........: 可调范围从1秒到30秒
部分开启时间 OTTO ..........: 可调范围从1秒到14秒
方便灯时间           : 可调范围从1秒到180秒

12) 技术参数




